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FIG. 1

TD EVO VAR funcionando en paro/marcha con un interruptor externo “S”, a una velocidad predeterminada
situada entre RPMmax y RPMmin, y pre-ajustada con el potenciémetro interno PT1.

TD EVO VAR operating with an external ON/OFF switch “S”, at a predetermine speed situated between RPMmax
and RPMmin, and preset with the internal potentiometer PT1.

TD EVO VAR fonctionnant en Marche/Arrét avec un interrupteur externe “S”, a une vitesse prédéterminée située
entre RPMmax et RPMmin, et préréglée avec le potentiomeétre interne PT1.

Ein/Aus Betrieb: Der Sollwert kann mit Hilfe des Potentiometers "PT1" zwischen RPMmin und RPMmax en-
gestellt werden. Mit einem externen Schalter “S” wird der Ventilator ein- bzw. ausgeschaltet.

TD EVO VAR werkt met een externe AAN/UIT-schakelaar “S”, met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPM-
max en RPMmin, en vooraf ingesteld met de interne potentiometer PT1.

TD EVO VAR a trabalhar com um comando liga/desliga externo “S”, a uma velocidade predeterminada situada
entre RPMmax e RPMmin, e pré-ajustada com o potenciometro interno PT1.

TD EVO VAR funziona con un interruttore ON/OFF esterno “S”, ad una velocita predeterminata situata tra RPM-
max e RPMmin, preimpostata con il potenziometro interno PT1.

TD EVO VAR ovladany externim vypinacem ZAP/VYP ,S", s pfednastavenou rychlosti v rozmezi RPMmax a RPM-
min. Nastavuje se internim potenciometrem PT1.

TD EVO VAR dziatajacy z zewnetrznym przetacznikiem WL /WYL. ,S”, z zadana predkoscia znajdujaca sie miedzy
RPMmax a RPMmin i wstepnie ustawiony za pomoca wewnetrznego potencjometru PT1.

TD EVO VAR arbetar med en extern ON / OFF-omkopplare “S”, med en forutbestdamd hastighet beldgen mellan
RPMmax och RPMmin, och forinstalld med den interna potentiometern PT1.

TD EVO VAR, arbejder med en ekstern ON/OFF-switch “S”, med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax
0og RPMmin, og forudindstillet med det interne potentiometer PT1.

TD EVO VAR ce opereaza cu un comutator de pornire / oprire extern .S”, la o viteza predeterminata situata intre
RPMmax si RPMmin si presetat cu potentiometrul intern PT1.

TD EVO VAR paboTaeT ¢ BHELLUHWM BbiKkJllouaTeneM «S», ¢ 3aiaHHOM CKOpPOCTbIo, HaxoasLwecs Mexay RPMmax n
RPMmin, 1 npefBapuTenbHO yCTaHOBJIEHHOW NPU MOMOLLM BHYTPEHHEro noTeHumMomeTtpa PT1.

TD EVO VAR, paborteLy, ¢ BbHILEH NpeBKIoYBaTeN 3a BKloYBaHe / U3knousaHe “S”, ¢ npessapuTenHo 3ajageqa
cKopocT, pasnosnoxeHa Mexay RPMmax n RPMmin, 1 npeaapuTeiHo HaCTPOEH C BbTPELLHUS noTeHUmoMeTbp PT1.

TD EVO VAR darbojas ar aréju ieslégsanas / izslég$anas slédzi “S” ar noteiktu atrumu, kas atrodas starp RPM-
max un RPMmin, un ieprieks iestatits ar iek$&jo potenciometru PT1.

TD EVO VAR veikia su iSoriniu jjungimo / i§jungimo jungikliu ,.S" i$ anksto nustatytu greiciu, esan¢iu tarp RPM-
max ir RPMmin, ir i$ anksto nustatytu naudojant vidinj potenciometra PT1.

TD EVO VAR thendamine valise ON/OFF lilitiga “S”. Sobiv kiirus seadistatakse sisseehitatud potentsiomeetri
PT1 abil vahemikus RPMmax kuni RPMmin.

TD EVO VAR, wo npauyoe i3 30BHiWHiM nepemukadem ON / OFF “S”, i3 3aaH010 WBMAKICTIO, pO3TaLLOBaHOK MiX
RPMmax Ta RPMmin, Ta BcTaHOB/IEHOI0 3@ [,ONOMOrot0 BHYTPILLHbOro noTeHuiometpa PT1.

TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis bir hizda, ve 6nce-
den ayarlanmis dahili PT1 potansiyometre ile calisiyor.

TD EVO VAR Aettoupyei pe e€wteptko dlakontn “S”, oe npokaBopiopévn Taxutnta avageod RPMmax kat RPMmin,
KaL NPOEMIAEYETAL HE TO ECWTEPLIKO noTevaolopeTpo PT1.

FIG. 2

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro interno PT1y pasa a velocidad maxima (BOOST) con un interruptor externo “S”.

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the internal potentiometer PT1 and going to maximum speed (BOOST) with an external switch “S".

TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiométre interne PT1 et passant a la vitesse maximale (BOOST) avec un interrupteur externe “S”.
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Min/Max Betrieb: Der Ventilator luft im Dauerbetrieb auf einer eingestellten Grundliiftung. Der Sollwert kann
mit Hilfe des Potentiometers “PT1” zwischen RPMmin und RPMmax engestellt werden. Mit einem externen
Schalter “S” wird die Maximalgeschwindigkeit (Boost) aktiviert.

TD EVO VAR draait continu met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld
met de interne potentiometer PT1 en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een externe schakelaar “S”.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinida com o potenciémetro interno PT1 e indo para a velocidade méaxima (BOOST) com um interruptor
externo “S”.

TD EVO VAR funziona continuamente ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preim-
postata con il potenziometro interno PT1 e aumenta le prestazioni alla massima velocita (BOOST) tramite un
interruttore esterno “S”.

TD EVO VAR béZi nepretrzité s pfednastavenou rychlosti v rozmezi RPMmax a RPMmin. Nastavuje se internim
potenciometrem PT1. Maximalni rychlost (BOOST) lze zapnout pomoci externiho vypinace ,S".

TD EVO VAR pracuje nieprzerwanie z ustalona predkoécia miedzy RPMmax a RPMmin, ustawiona wewnetrznym
potencjometrem PT1 i przechodzac do predkosci maksymalnej (BOOST) za pomoca zewnetrznego przetacznika

TD EVO VAR kor kontinuerligt med en férutbestamd hastighet belagen mellan RPMmax och RPMmin, forinstalld
med den interna potentiometern PT1 och gar till maximal hastighet (BOOST) med en extern strombrytare “S”.

TD EVO VAR kgrer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forindstillet med
det interne potentiometer PT1 og g&r til maksimal hastighed (BOOST) med en ekstern switch “S”.

TD EVO VAR functioneaza continuu la o viteza predeterminata situatd intre RPMmax si RPMmin, presetat cu
potentiometrul intern PT1 si la vitezd maxima (BOOST) cu un comutator extern “S”.

TD EVO VAR paboTaeT HenpepbiBHO C 3a[j@aHHON CKOPOCTbIO, pacrnofnoxeHHon Mexay RPMmax n RPMmin,
npeABapuUTeNbHO HACTPOEHHOW C NMOMOLLbIO BHYTPEHHEro noTeHunoMeTpa PT1, c BO3MOXHOCTbIO MepekiioyeHmns
Ha MakcuManbHyto ckopocTb (BOOST) ¢ moMoLbio BHELIHEro nepekaoyaTens «S».

TD EVO VAR paboTv HenpekbCcHaTO C MpefBapuTeNiHO ONpefesieHa CKOpOCT, pa3nonoxeHa Mexay RPMmax n
RPMmin, npepasaputenHo HacTpoeHa C BbTPeWHWs noTeHumoMeTbp PT1 1 pgocturawa MakcumanHa CKopocT
(BOOST) ¢ BbHWeH npeskoyBaten “S”.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar iepriek$ noteiktu atrumu, kas atrodas starp RPMmax un RPMmin, ie-
prieks iestatits ar iek$&jo potenciometru PT1 un dodoties uz maksimalo atrumu (BOOST) ar aréju slédzi “S”.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia i$ anksto nustatytu greiciu, esanciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto
nustatytu naudojant vidinj potenciometra PT1 ir einant j maksimalu greitj (BOOST) iSoriniu jungikliu ,.S".

TD EVO VAR to6tab pidevalt kiirusel, mis on sisseehitatud potentsiomeetri PT1 abil seadistatatud vahemikus
RPMmax kuni RPMmin. Téiskiirusele (BOOST) lulitatakse valise Liliti “S” abil.

TD EVO VAR npaute be3nepepBHO i3 3ajaHol0 LIBWAKICTIO, po3TawoBaHol Mixx RPMmax ta RPMmin,
nonepeAHb0 BCTaHOBJIEHOK 3a A0OMOMOrOK BHYTPIWHLOro noTeHuiometpa PT1 Ta nepexody [0 MakCMMasbHOT
weuakocTi (BOOST) i3 30BHIWHIM nepeMukadem “S”.

TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve 6nceden ayarlanmis dahili PT1 potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve harici bir anahtar “S” ile
maksimum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Aettoupyei ouvexwg pe kaBoptopevn taxutnta nou Bpioketat avapeoa RPMmax kat RPMmin,
NPOPUBULOPEVN PIE TO E0WTEPLKO MOTEVOLOPETPO PT1 Kat yia Tn péylatn Taxurnta (BOOST) pe e€wrepikd dakontn

FIG. 3

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro interno PT1y pasa a velocidad maxima (BOOST) con un interruptor externo
“S” mas una temporisacion ajustable.

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the internal potentiometer PT1 and going to maximum speed (BOOST] with an external switch “S” plus an
adjustable run on timer.
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TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiométre interne PT1 et passant a la vitesse maximale (BOOST) avec un interrupteur externe “S”
plus une temporisation variable.

Min/Max Betrieb mit Nachlauf: Der Ventilator lduft im Dauerbetrieb auf einer eingestellten Grundstufe. Der
Sollwert kann mit Hilfe des Potentiometers “PT1" zwischen RPMmin und RPMmax engestellt werden. Mit
einem externen Schalter “S” wird die Maximalgeschwindigkeit aktiviert. Nach dem Ausschalten des Schalters
“S” lauft der Lufter die eingestellte Zeit in Maximalstufe (Boost) nach und kehrt danach wieder auf die Grund-
liftung zuriick.

TD EVO VAR draait continu met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld met
de interne potentiometer PT1 en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een externe schakelaar “S” plus
een instelbare aflooptimer.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinida com o potenciémetro interno PT1 e indo para a velocidade maxima (BOOST) com uma chave externa
“S” e um temporizador de escoamento ajustavel.

TD EVO VAR lavora in continuo ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preimpostata con
il potenziometro interno PT1, aumentando alla massima velocita (BOOST) le prestazioni tramite un interruttore
esterno “S” e prolungando il periodo alla massima velocita tramite un timer di spegnimento regolabile.

TD EVO VAR bézi nepretrzité s prednastavenou rychlosti v rozmezi RPMmax a RPMmin. Nastavuje se internim
potenciometrem PT1. Maximalni rychlost (BOOST) s nastavitelnym ¢asovaem dobéhu lze zapnout pomoci ex-
terniho vypinace ..S".

TD EVO VAR pracuje w sposdb ciagty z ustalona predkoscia miedzy RPMmax a RPMmin, ustawiona za pomoca
wewnetrznego potencjometru PT1 i przechodzac do predkos$ci maksymalnej (BOOST) za pomoca zewnetrznego
przetacznika ,S” oraz regulowanego timera wybiegu.

TD EVO VAR kér kontinuerligt med en forutbestamd hastighet beldagen mellan RPMmax och RPMmin, forinsta-
lld med den interna potentiometern PT1 och gar till maximal hastighet (BOOST) med en extern switch “S” plus
en justerbar kérning pa timer.

TD EVO VAR kgrer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forudindstillet
med det interne potentiometer PT1 og gar til maksimal hastighed (BOOST) med en ekstern afbryder “S” plus
en justerbar efterlgbstimer.

TD EVO VAR functioneaza continuu la o viteza predeterminata situatd intre RPMmax si RPMmin, presetat cu
potentiometrulintern PT1 si la vitezd maxim& (BOOST) cu un comutator extern “S”, plus o functionare reglabild
pe cronometru.

TD EVO VAR paboTaeT HenpepbiBHO C 3a[aHHON CKOPOCTbl, pacrnofoxeHHon Mexay RPMmax n RPMmin,
npeABapuUTeNbHO HACTPOEHHOW C MOMOLLbI0 BHYTPEHHEro noTeHuoMeTpa PT1, c BO3MOXHOCTbIO NepekoyeHmns
Ha MakcuManbHyto ckopocTb (BOOST) ¢ noMolblo BHelWwHero nepekiodatens «S» e perynupyeMsii Taimep
NpoAoKeHHOM paboTbl.

TD EVO VAR paboTu nocTosiHHO C npeABapuTesiHO onpefiefieHa CKOpOCT, pa3nosioxkeHa Mexay RPMmax u
RPMmin, npeaBapuTenHo HacTpoeHa ¢ BbTpeLLHNUsa noteHunoMeTbp PT1 1 focTuraHe Ha MakcMManHa CKopocT
(BOOST) ¢ BbHWeH npesktoysaten “S” NC perynupyeM xo4 Ha TaiMepa.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar ieprieks noteiktu atrumu, kas atrodas starp RPMmax un RPMmin, ieprie-
k$ iestatits ar iek3&jo potenciometru PT1 un dodoties uz maksimalo atrumu (BOOST) ar aré&ju slédzi “S”, ka art
ar reguléjamu taimera darbibu.

TD EVO VAR nuolatos veikia i$ anksto nustatytu greiciu, esanciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto nustatytu
su vidiniu potenciometru PT1 ir eina j maksimalu greitj (BOOST) su iSoriniu jungikliu .S ir reguliuojamu lai-
kmaciu.

TD EVO VAR todtab pidevalt kiirusel, mis on sisseehitatud potentsiomeetri PT1 abil seadistatatud vahemikus
RPMmax ja RPMmin. Taiskiirusele (BOOST) lulitatakse vélise Luliti “S” abil. Taiendavalt on lisatud seadistatava
taimeri funktsioon.

TD EVO VAR npautoe 6e3nepepBHo i3 3a4aHot0 LUBMAKICTIO, po3TalloBaHot Mixk RPMmax ta RPMmin, nonepegHbo
BCTaHOBJIEHOIO 32 [JONOMOr0I0 BHYTPILWHbLOro noTeHuioMeTpa PT1 Ta BUXoAy Ha MakcUMManbHy WeuakicTs (BOOST)
i3 30BHiLWHIM NepemMukayeM “S” niC perynboBaHUM XOA0M Ha TaMepi.




TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve 6nceden ayarlanmis dahili PT1 potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve harici bir anahtar “S” arti
ayarlanabilir bir zamanlayici ile maksimum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Aettoupyei ouvexag oe pla npokaBoptopévn taxutnTa nou Bpioketat peta§u RPMmax kat RPMmin,
NPOPUBULOPEVN {IE TO ECWTEPLKO MOTEVOLOPETPO PT1 Kat pe peytotn taxutnta (BOOST) pe e€wteptkd dtakontn “S”
OUV €va PUBULZOHEVO XPOVOOLAKOMTN AMOPPONG.

FIG. 4

TD EVO VAR controlado con un REB ECOWATT o REB-CVF, para la puesta en marcha y la regulacion manual
de la velocidad.

TD EVO VAR controlled with a REB ECOWATT or REB-CVF, for start-up and manual speed regulation.

TD EVO VAR contrélé par un REB ECOWATT ou REB-CVF, pour la mise en marche et la régulation manuelle de
la vitesse.

Manuelle Regelung (0-10V): der Ventilator wird manuell mit einem REB ECOWATT oder REB-CVF geregelt.

TD EVO VAR bestuurd met een REB ECOWATT of REB-CVF, voor opstarten en handmatige snelheidsregeling.

TD EVO VAR controlado com um REB ECOWATT ou REB-CVF, para partida e regulacao manual da velocidade.

TD EVO VAR viene controllato con REB ECOWATT o REB-CVF, per l'avvio e la regolazione manuale della velocita.

TD EVO VAR ovladany pomoci REB ECOWATT nebo REB-CVF, pro spousténi a ru¢ni regulaci rychlosti.

TD EVO VAR sterowany za pomoca REB ECOWATT lub REB-CVF, do rozruchu i recznej regulacji predkosci.

TD EVO VAR styrs med en REB ECOWATT eller REB-CVF, for uppstart och manuell hastighetsreglering.

TD EVO VAR styret med en REB ECOWATT eller REB-CVF, til opstart og manuel hastighedsregulering.

TD EVO VAR controlat cu un REB ECOWATT sau REB-CVF, pentru pornire si reglarea vitezei manual.

TD EVO VAR ynpasnsietcs ¢ nomowbio REB ECOWATT nnan REB-CVF pns 3anycka v py4yHoro peryampoBaHus
CKOpOCTU.

TD EVO VAR ynpasnsasaH ¢ REB ECOWATT unu REB-CVF, 3a cTapTupaHe 1 pbYHO perynnpaHe Ha ckopocTTa.

TD EVO VAR kontroléts ar REB ECOWATT vai REB-CVF iedarbinasanai un manualai atruma regulésanai.

TD EVO VAR valdomas su REB ECOWATT arba REB-CVF, skirtas paleidimui ir rankiniam greicio reguliavimui.

TD EVO VAR kaivitamine ja kiiruse reguleerimine valise potentsiomeetri REB ECOWATT v6i REB CVF abil.

TD EVO VAR kepyeTbcst 3a pgonomoroto REB ECOWATT abo REB-CVF pgns nycky Ta peryntoBaHHsS LUBUAKOCTI
BPYYHY.

Baslangic ve manuel hiz ayari icin REB ECOWATT veya REB-CVF ile kontrol edilen TD EVO VAR.

To TD EVO VAR eAéyxetat ye REB ECOWATT n REB-CVF, yia puBpuion kat xetpokivntn pUBuion TaxuTnTag.

FIG. 5

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro del REB ECOWATT o REB-CVF y pasa a velocidad maxima (BOOST) con un
interruptor externo “S".

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the REB ECOWATT or REB-CVF potentiometer and going to maximum speed (BOOST) with an external switch “S”.

TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiométre du REB ECOWATT o REB-CVF et passant a la vitesse maximale (BOOST) avec un inte-
rrupteur externe “S”.

Min/Max Betrieb mit REB ECOWATT oder REB-CVF: Der Ventilator (duft im Dauerbetrieb auf einer eingestellten
Grundliftung. Der Sollwert kann mit Hilfe vom REB Ecowatt oder REB-CVF zwischen RPMmin und RPM max
eingestellt werden. Mit einem externen Schalter “S” wird die Maximalgeschwindigkeit “Boost” aktiviert.

TD EVO VAR draait continu met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld
met de REB ECOWATT of REB-CVF-potentiometer en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een externe
schakelaar “S”.
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TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinido com o potenciémetro REB ECOWATT ou REB-CVF e indo para a velocidade maxima (BOOST) com
um interruptor externo “S”.

TD EVO VAR funziona continuamente ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preimpos-
tata con il potenziometro REB ECOWATT o REB-CVF, aumentando alla massima velocita (BOOST) le prestazioni
con un interruttore esterno “S”.

TD EVO VAR TD EVO VAR bézi nepretrzité s prednastavenou rychlosti v rozmezi RPMmax a RPMmin. Nastavuje
se potenciometrem REB ECOWATT nebo REB-CVF. Maximalni rychlost (BOOST) lze zapnout pomoci externiho
vypinace ,S".

TD EVO VAR pracuje w sposéb ciagty z ustalona predkoscia pomiedzy RPMmax a RPMmin, ustawiona potenc-
jometrem REB ECOWATT lub REB-CVF i przechodzac do predkosci maksymalnej (BOOST) za pomoca zewne-
trznego przetacznika .S".

TD EVO VAR kor kontinuerligt med en férutbestamd hastighet beldagen mellan RPMmax och RPMmin, férins-
talld med REB ECOWATT eller REB-CVF potentiometer och gar till maximal hastighet (BOOST) med en extern
omkopplare “S”.

TD EVO VAR kerer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forudindsti-
llet med REB ECOWATT eller REB-CVF potentiometer og gar til maksimal hastighed (BOOST) med en ekstern
switch “S”.

TD EVO VAR ruleaza continuu la o vitezd predeterminata situata intre RPMmax si RPMmin, presetat cu potentio-
metrul REB ECOWATT sau REB-CVF si la vitezd maxim3 (BOOST) cu un comutator extern “S”.

TD EVO VAR pabotaeT HenpepblBHO C 3af@aHHON CKOPOCTbIO, pacnoniokeHHoi Mmexay RPMmax u RPMmin,
npeABapuUTeNbHO HAaCTPOEHHOM ¢ moMolybio noTeHunomeTpa REB ECOWATT unu REB-CVF, ¢ Bo3MoxHOCTbIO
NepeKsIloYeHNs Ha MaKCUMabHyto ckopocTb (BOOST) ¢ noMoLybio BHeLHero nepekodatens «S».

TD EVO VAR paboTn HenpekbcHaTo C npefBapuTeNiHO onpefeneHa CKopocT, pasnonoxeHa Mexay RPMmax u
RPMmin, npepnBaputenHo HactpoeHa ¢ noteHumometsp REB ECOWATT unn REB-CVF u npeMuHaBalla kbM
MakcuManHa ckopoct (BOOST) ¢ BbHIweH npeskitoysaren “S”.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar iepriek$ noteiktu atrumu starp RPMmax un RPMmin, ieprieks iestatot
ar REB ECOWATT vai REB-CVF potenciometru un dodoties uz maksimalo atrumu (BOOST) ar aré&ju slédzi “S”.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia i$ anksto nustatytu greiciu, esanciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto
nustatytu naudojant REB ECOWATT arba REB-CVF potenciometra ir einant j maksimalu greitj (BOOST) naudo-
jant iSorinj jungiklj .S".

TD EVO VAR t6otab pidevalt kiirusel, mis on valise potentsiomeetri REB ECOWATT v6i REB CVF abil seadistata-
tud vahemikus RPMmax kuni RPMmin. Taiskiirusele (BOOST) lilitatakse vélise Liliti “S” abil.

TD EVO VAR npaute 6e3nepepBHO i3 3ajaHol LWIBWAKICTIO, po3TawoBaHol Mixx RPMmax ta RPMmin,
ronepefHbO BCTaHoBNieHol noTeHuiomeTpom REB ECOWATT abo REB-CVF i nepexofsiun Ao MakcuMasbHoOT
weupakocTi (BOOST) i3 30BHiWHIM nepeMukadem “S”.

TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve 6nceden ayarlanmis REB ECOWATT yada REB-CVF potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve harici
bir anahtar “S” ile maksimum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Aettoupyei ouvexag oe pta npokaBoptopévn taxutnta nou Bpioketat peta§u RPMmax kat RPMmin,
npopubplopevn pe 1o notevolopeTpo REB ECOWATT n REB-CVF kat pe péylotn taxutnta (BOOST) pe e€wrepiko
dakontn “S”.

FIG. 6

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro del REB ECOWATT o REB-CVF y pasa a velocidad maxima (BOOST) con un
interruptor externo “S” mas una temporisacion ajustable.

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the REB ECOWATT or REB-CVF potentiometer and going to maximum speed (BOOST) with an external switch
“S” plus an adjustable run on timer.




TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiométre du REB ECOWATT o REB-CVF et passant 3 la vitesse maximale (BOOST) avec un interrup-
teur externe “S” plus une temporisation variable.

Min/Max Betrieb + externer Sollwertgeber (REB ECOWATT, REB-CVF) + Nachlauf: Der Ventilator lauft im
Dauerbetrieb auf einer eingestellten Grundliiftung. Der Sollwert kann mit Hilfe vom REB Ecowatt oder REB-
CVF zwischen RPMmin und RPM max eingestellt werden. Mit einem externen Schalter “S” wird die Maximal-
geschwindigkeit aktiviert.Nach dem Ausschalten des Schalters “S” lauft der Liifter die eingestellte Zeit in Maxi-
malstufe (Boost) nach und kehrt danach wieder auf die Grundliftung zuriick.

TD EVO VAR draait continu met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld
met de REB ECOWATT of REB-CVF-potentiometer en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een externe
schakelaar “S” plus een instelbare aflooptimer.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinido com o potencidmetro REB ECOWATT ou REB-CVF e indo para a velocidade maxima (BOOST) com
um interruptor externo “S” e um temporizador de escoamento ajustavel.

TD EVO VAR lavora in continuo ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preimpostata
con il potenziometro REB ECOWATT o REB-CVF, aumentando alla massima velocita (BOOST) le sue prestazioni
tramite un interruttore esterno “S” e prolungando il periodo alla massima velocita tramite un timer di spegni-
mento regolabile.

TD EVO VAR bézi nepretrzité predem stanovenou rychlosti mezi RPMmax a RPMmin, prednastavenou poten-
ciometrem REB ECOWATT nebo REB-CVF. Maximalni rychlost (BOOST) s nastavitelnym ¢asovaéem dobéhu lze
zapnout pomoci externiho vypinace .S".

TD EVO VAR pracuje w sposdb ciagty z ustalona predkoscia pomiedzy RPMmax a RPMmin, ustawiona potencjo-
metrem REB ECOWATT lub REB-CVF i przechodzac do predkosci maksymalnej (BOOST) za pomoca zewnetrz-
nego przetacznika ..S” oraz regulowanego timera wybiegu.

TD EVO VAR kor kontinuerligt med en forutbestamd hastighet beldgen mellan RPMmax och RPMmin, forinstalld
med REB ECOWATT eller REB-CVF potentiometer och gar till maximal hastighet (BOOST) med en extern switch
“S” plus en justerbar kérning pa timer.

TD EVO VAR kerer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forudindstillet
med REB ECOWATT eller REB-CVF-potentiometer og gar til maksimal hastighed (BOOST) med en ekstern
afbryder “S” plus en justerbar afbryder-timer.

TD EVO VAR ruleaza continuu la o viteza predeterminata situatd intre RPMmax si RPMmin, presetat cu potentio-
metrul REB ECOWATT sau REB-CVF si la vitezd maxim& (BOOST) cu un comutator extern “S”, plus o rulare
reglabild pe cronometru.

TD EVO VAR paboTaeT HenpepblBHO C 3afaHHON CKOpOCTbio, Haxopsileics mexay RPMmax v RPMmin,
npefiBapuTeNlbHO HAaCTPOEHHOW € MoMolubio noTeHunoMetpa REB ECOWATT unu REB-CVF, ¢ BO3MOXHOCTbIO
nepeksyeHns Ha MakcuManbHylo ckopocTb (BOOST) ¢ noMolbio BHewHero nepeknodatens «S» nwoc
perynupyemsiii TaiiMep nNpofosXKeHHON paboTbl.

TD EVO VAR paboTtu HenpekbcHaTo ¢ npefBapUTeNHO onpefenieHa CKOpoCT, pa3nonoxeHa Mexay RPMmax n
RPMmin, npegapuTenHo 3apafeHa c noteHumometrspa REB ECOWATT unu REB-CVF u npemunaBaila kbM
Makcumanta ckopoct (BOOST) ¢ BbHLWeH npeskaoyBaten “S” natc perynupyem xog Ha TaiMepa.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar ieprieks noteiktu atrumu, kas atrodas starp RPMmax un RPMmin, ieprie-
k$ iestatits ar REB ECOWATT vai REB-CVF potenciometru un dodoties uz maksimalo atrumu (BOOST) ar aré&ju
slédzi “S”, ka arf ar regul&jamu taimera darbibu.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia i$ anksto nustatytu greiciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto nustatytu
naudojant REB ECOWATT arba REB-CVF potenciometra ir einant j maksimaly greitj (BOOST) naudojant iSorinj
jungiklj ,S", taip pat esant reguliuojamo laikmacio veikimui.

TD EVO VAR todtab pidevalt kiirusel, mis on vélise potentsiomeetri REB ECOWATT voi REB CVF abil seadista-
tatud vahemikus RPMmax kuni RPMmin. Taiskiirusele (BOOST) lilitatakse vélise liliti “S” abil. Taiendavalt on
lisatud seadistatava taimeri funktsioon.

TD EVO VAR npaute 6e3nepepBHO i3 3ajaHolo LWIBWAKICTIO, po3TawoBaHol Mk RPMmax ta RPMmin,
ronepefHbo BCTaHoBNeHot noTeHuioMetpoM REB ECOWATT abo REB-CVF Ta mepexopoM o MakcuMasbHOT
weuakocTi (BOOST) i3 30BHILWHIM nepeMukadem “S” NiOC perynboBaHWM XO[0M Ha TaMepi.
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TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve dnceden ayarlanmis REB ECOWATT yada REB-CVF potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve harici
bir anahtar “S” arti ayarlanabilir bir zamanlayici ile maksimum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Tpéxet ouvexwg o€ pla npokaBoptopévn taxutnta nou Bpioketal yeta§y RPMmax kat RPMmin,
npopubulopevn pe 1o notevolopetpo REB ECOWATT n REB-CVF kat pe péylotn taxutnta (BOOST) pe e€wtepiko
dwakontn “S” kat pubpzopevo xpovodiakonTn.

FIG. 7

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro interno PT1y pasa a velocidad maxima (BOOST) con una sonda AIRSENS.

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the internal potentiometer PT1 and going to maximum speed (BOOST) with an AIRSENS sensor.

TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiomeétre interne PT1 et passant a la vitesse maximale (BOOST) avec une sonde AIRSENS.

Min/Max Betrieb + Sensor: Der Ventilator lduft im Dauerbetrieb auf einer eingestellten Grundliftung. Der So-
llwert kann mit Hilfe des Potentiometers “PT1” zwischen RPMmin und RPMmax engestellt werden. Mit dem
Raumfihler (CO2, rF% oder VOC) Airsens wird die Maximalgeschwindigkeit (Boost) aktiviert.

TD EVO VAR draait continu met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld met
de interne potentiometer PT1 en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinida com o potenciémetro interno PT1 e indo para a velocidade maxima (BOOST) com um sensor AIR-
SENS.

TD EVO VAR funziona continuamente ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preimpos-
tata con il potenziometro interno PT1, aumentando alla massima velocita (BOOST) le prestazioni tramite una
sonda AIRSENS.

TD EVO VAR bézi nepretrzité s prednastavenou rychlosti v rozmezi RPMmax a RPMmin. Nastavuje se internim
potenciometrem PT1. Maximalni rychlost (BOOST) lze zapnout pomoci senzoru AIRSENS.

TD EVO VAR pracuje w sposdb ciagty z ustalona predkoscia miedzy RPMmax a RPMmin, ustawiona za pomoca
wewnetrznego potencjometru PT1 i przechodzac do predkos$ci maksymalnej (BOOST) z czujnikiem AIRSENS.

TD EVO VAR kor kontinuerligt med en férutbestamd hastighet beldagen mellan RPMmax och RPMmin, férins-
talld med den interna potentiometern PT1 och gar till maximal hastighet (BOOST) med en AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR kerer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forudindstillet
med det interne potentiometer PT1 og gar til maksimal hastighed (BOOST) med en AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR ruleaza continuu la o vitezad predeterminata situatd intre RPMmax si RPMmin, presetat cu potentio-
metrul intern PT1 si la vitezd maxim3 (BOOST) cu un senzor AIRSENS.

TD EVO VAR paboTaeT HenpepblBHO C 3afaHHOW CKOPOCTbl, pacnofiokeHHon mexzay RPMmax n RPM-
min, NpeABapuTesIbHO HAaCTPOEHHON C MOMOLLbI0 BHYyTPeHHero noteHuuomeTpa PT1, ¢ nepeknioyeHveM Ha
MakcuManbHyio ckopoctb (BOOST) no curHany gatymka AIRSENS.

TD EVO VAR paboTu HenpekbCcHaTO C NpeABapuUTeNIHO onpefeneHa CKopocT, pa3nofoxeHa Mexay RPMmax u
RPMmin, npeaBaputenHo HacTpoeHa C BbTpewHWs noTeHumoMeTbp PT1 1 pocturawia mMakcumanHa CKopocTt
(BOOST) ¢ AIRSENS ceH3op.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar iepriek$ noteiktu atrumu, kas atrodas starp RPMmax un RPMmin, ie-
prieks iestatits ar iek$&jo potenciometru PT1 un dodoties uz maksimalo atrumu (BOOST) ar AIRSENS sensoru.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia i$ anksto nustatytu greiciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto nustatytu
naudojant vidinj potenciometra PT1 ir einant j maksimaly greitj (BOOST) naudojant AIRSENS jutiklj.

TD EVO VAR todtab pidevalt kiirusel, mis on sisseehitatud potentsiomeetri PT1 abil seadistatatud vahemikus
RPMmax kuni RPMmin.Taiskiirusele (BOOST] lilitatakse AIRSENS anduri abil.

TD EVO VAR npautoe 6e3nepepBHo i3 3a4aHot0 LBMAKICTIO, po3TalloBaHoto Mixk RPMmax ta RPMmin, nonepeaHbo
BCTaHOBJIEHOIO 3a JOMOMOrOI0 BHYTPILLHBOrO NoTeHuioMeTpa PT1 Ta BUXOAy Ha MaKcuMasnbHy Wweuakicts (BOOST)
3a pjonomoroto aatumka AIRSENS.




TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve dnceden ayarlanmis dahili PT1 potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve AIRSENS sensérii ile mak-
simum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Tpéxet ouvexwg oe pla npokaBoptopévn taxutnta nou Bpioketal yeta§y RPMmax kat RPMmin,
NPOPUBULOPEVN PIE TO ECWTEPLKO NOTEVOLOPETPO PT1 Kat pe péytotn Taxutnta (BOOST) pe awoBnrhpa AIRSENS.

FIG. 8

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro del REB ECOWATT o REB-CVF y pasa a velocidad maxima (BOOST) con una
sonda AIRSENS.

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the REB ECOWATT or REB-CVF potentiometer and going to maximum speed (BOOST) with an AIRSENS sensor.

TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiométre du REB ECOWATT ou REB-CVF et passant a la vitesse maximale (BOOST) avec une sonde
AIRSENS.

Min/Max Betrieb + externer Sollwertgeber (REB ECOWATT,REB-CVF) + Sensor : Der Ventilator lduft im Dauer-
betrieb auf einer eingestellten Grundliftung. Der Sollwert kann mit Hilfe vom REB Ecowatt oder REB-CVF
zwischen RPMmin und RPM max eingestellt werden. Mit dem Airsens wird die Maximalgeschwindigkeit (Boost)
aktiviert oder desaktiviert.

TD EVO VAR draait continu op een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld met de
REB ECOWATT of REB-CVF-potentiometer en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinido com o potenciémetro REB ECOWATT ou REB-CVF e indo para a velocidade maxima (BOOST) com
um sensor AIRSENS.

TD EVO VAR funziona continuamente ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preimpos-
tata con il potenziometro REB ECOWATT o REB-CVF, aumentando alla massima velocita (BOOST) le prestazioni
tramite una sonda AIRSENS.

TD EVO VAR béZi nepretrzité predem stanovenou rychlosti mezi RPMmax a RPMmin, prednastavenou poten-
ciometrem REB ECOWATT nebo REB-CVF. Maximalni rychlost (BOOST) lze zapnout pomoci senzoru AIRSENS.

TD EVO VAR pracuje nieprzerwanie z ustalona predkoscia miedzy RPMmax a RPMmin, wstepnie ustawiona poten-
cjometrem REB ECOWATT lub REB-CVF i przechodzac do predkosci maksymalnej (BOOST) z czujnikiem AIRSENS.

TD EVO VAR kér kontinuerligt med en férutbestamd hastighet belagen mellan RPMmax och RPMmin, férins-
talld med REB ECOWATT eller REB-CVF potentiometer och gar till maximal hastighet (BOOST) med en AIR-
SENS-sensor.

TD EVO VAR kgrer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forudindstillet
med REB ECOWATT eller REB-CVF potentiometer og gar til maksimal hastighed (BOOST) med en AIRSENS
sensor.

TD EVO VAR ruleaza continuu la o vitezd predeterminata situatd intre RPMmax si RPMmin, presetat cu potentio-
metrul REB ECOWATT sau REB-CVF si la vitezd maxima (BOOST) cu un senzor AIRSENS.

TD EVO VAR paboTaeT HenpepbiBHO C 3a[aHHON CKOPOCTbIO, pacrnofoxeHHon Mexay RPMmax n RPMmin,
npeaBapuTesbHO HACTPOEHHOW ¢ nomollblo noteHumomeTpa REB ECOWATT nnun REB-CVF, ¢ nepeknioyeHvnemM
Ha MakcuMarbHyto ckopocTb (BOOST) no curnany gatunka AIRSENS.

TD EVO VAR paboTv HenpekbCcHaTO C MpefBapuTeNiHO OnpefeNieHa CKOpOCT, pa3nonoxeHa Mexay RPMmax n
RPMmin, npeaBaputenHo HacTpoeHa ¢ noteHunomeTbpa REB ECOWATT unu REB-CVF u npemuHaBalya kbM
MakcuManHa ckopoct (BOOST) cbe cenzop AIRSENS.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar iepriek$ noteiktu atrumu starp RPMmax un RPMmin, ieprieks iestatot ar
REB ECOWATT vai REB-CVF potenciometru un ieslédzas uz maksimalo dtrumu (BOOST) ar AIRSENS sensoru.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia i$ anksto nustatytu greiciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto nustatytu
su REB ECOWATT arba REB-CVF potenciometru ir perjungia j maksimalu greitj (BOOST) su AIRSENS jutikliu.

TD EVO VAR t6otab pidevalt kiirusel, mis on valise potentsiomeetri REB ECOWATT v6i REB CVF abil seadistata-
tud vahemikus RPMmax kuni RPMmin.Téiskiirusele (BOOST) lilitatakse AIRSENS anduri abil.
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TD EVO VAR npautoe be3nepepBHO i3 3afaHoilo LUBMAKICTIO, po3TawoBaHow Mk RPMmax ta RPMmin,
3a3faneriab BCTaHoBNeHot noTeHuioMetpoM REB ECOWATT abo REB-CVF i iiie fo MakcMManbHOT WBUAKOCTI
(BOOST) 3a gonomorow gatunka AIRSENS.

TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve dnceden ayarlanmis REB ECOWATT yada REB-CVF potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve AIR-
SENS sensorii ile maksimum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Aettoupyei ouvexag oe pta npokaBoptopévn taxutnta nou Bpioketat peta§u RPMmax kat RPMmin,
npopubplopevn Pe 1o notevolopetpo REB ECOWATT n REB-CVF kat pe péyiotn taxutnta (BOOST) pe awoBnthpa
AIRSENS.

FIG. 9

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad proporcional al sefal analogico de 0-10V o 4-20mA de
una sonda AIRSENS.

TD EVO VAR running continuously at a speed proportional to the analog 0-10V or 4-20mA signal from an AIR-
SENS sensor.

TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse proportionnelle au signal analogique 0-10V ou 4-20 mA d'une
sonde AIRSENS.

Proportionale Regelung: (0-10V; 4-20mA) mit einem Airsens Sensor.

TD EVO VAR draait continu met een snelheid die evenredig is met het analoge 0-10V of 4-20mA signaal van een
AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade proporcional ao sinal analdgico 0-10V ou 4-20mA
de um sensor AIRSENS.

TD EVO VAR funziona continuamente ad una velocita proporzionale al segnale analogico 0-10 V 0 4-20 mA pro-
veniente da una sonda AIRSENS.

TD EVO VAR bézi nepretrzité rychlosti odpovidajici analogovému signalu 0-10V nebo 4-20 mA na vystupu sen-
zoru AIRSENS.

TD EVO VAR pracuje nieprzerwanie z predkoscia proporcjonalna do analogowego sygnatu 0-10 V lub 4-20 mA
z czujnika AIRSENS.

TD EVO VAR kors kontinuerligt med en hastighet som ar proportionell mot den analoga 0-10V- eller 4-20mA-sig-
nalen fran en AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR kgrer kontinuerligt med en hastighed, der er proportional med det analoge 0-10V- eller 4-20mA-sig-
nal fra en AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR ruleaza continuu la o vitezd proportionala cu semnalul analog 0-10V sau 4-20mA de la un senzor
AIRSENS.

TD EVO VAR paboTaeT HempepbiBHO CO CKOPOCTbIO, MPOMNOpPLMOHaNnbHON aHanoroBoMy curHany 0-10 B naun 4-20
MA oT paTtumnka AIRSENS.

TD EVO VAR paboTu HenpekbCHaTO CbC CKOPOCT, NPOMopLMoHanHa Ha ananorosus 0-10V naun 4-20mA curHan
oT AIRSENS ceH3op.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar atrumu, kas ir proporcionals analogajam 0-10V vai 4-20mA signalam no
AIRSENS sensora.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia tokiu greiciu, kuris yra proporcingas analoginio 0-10V arba 4-20mA signalui
i$ AIRSENS jutiklio.

TD EVO VAR todtab pidevalt kiirusel, mis on proportsionaalne 0-10V vo6i 4-20mA analoogsignaaliga, mis saa-
dakse AIRSENS andurilt.

TD EVO VAR npautoe 6e3nepepBHo 3i WBMAKICTIO, NponopuiiiHoio aHanorosomy 0-10 B abo 4-20 MA Big patuunka
AIRSENS.

TD EVO VAR, AIRSENS sensériinden gelen 0-10V veya 4-20mA analog sinyale orantili bir hizda siirekli calisiyor.

To TD EVO VAR Aettoupyei ouvexag pe Taxutnta avaoyn npog 1o onpa avaloyikoU 0-10V n 4-20mA ano aoBnthpa
AIRSENS.




Fig. B
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Ce manuel d'instructions contient d’importantes
informations et doit étre lu attentivement par des
personnes compétentes avant toute manipulation, le
transport, linspection et linstallation de ce produit.
Toute lattention a été apportée a la préparation de
ces instructions et des informations données, ce-
pendant, il est de la responsabilité de linstallateur
d'assurer que le systeme est conforme aux réglemen-
tations nationales et internationales en vigueurs, en
particulier celles traitant de la sécurité. Le fabricant,
Soler & Palau Sistemas de Ventilacion SLU ne sera
tenu pour responsable de la casse, des accidents ou
autres problémes dus au non-respect des instructions
contenues dans ce manuel. Les unités de ventilations
objets de ce manuel d'instruction ont été fabriquées
en respectant de rigoureuses regles de contréle quali-
té comme La norme internationale ISO 9001. Une fois
le produit installé, ce manuel doit étre conservé par
lutilisateur final.

TRANSPORT ET MANIPULATION

L'emballage de cet appareil a été concu pour suppor-
ter des conditions normales de transport. L'appareil
ne doit pas étre transporté hors de son emballage,
ce qui pourrait le déformer ou le détériorer. Le stoc-
kage du produit doit étre effectué dans son emballage
d’origine, en lieu sec et protégé de la saleté, jusqu’a
son installation finale. N'accepter aucun appareil li-
vré hors de son emballage d’origine, ou présentant
des signes d’avoir été manipulé. Eviter les coups, les
chutes et de placer des poids excessifs sur 'embal-
lage. Lors de la manipulation de produits lourds, uti-
lisez des moyens de levage appropriés pour éviter les
dommages aux personnes ou aux matériels.

Ne jamais soulever un appareil par les cédbles élec-
triques, la boite de bornes, U'hélice ou la turbine ou
encore par la grille de protection.

STOCKAGE

Le stockage du produit doit étre effectué dans son
emballage d'origine, dans un lieu sec et protégé de
la poussiere, de Uhumidité, de la corrosion et des
écarts de température. S'elles sont accessibles, il est
recommandé que Uentrée et la sortie d’air du venti-
lateur soient obturées pour éviter l'entrée de corps
étrangers. Ceci peut également s'avérer utile pour un
ventilateur installé et qui ne sera pas mis en service
pendant une période prolongée.

S0

IMPORTANT POUR VOTRE
SECURITE ET CELLE
DES UTILISATEURS

e Linstallation doit étre réalisée
par un professionnel qualifié.
S’assurer que Llinstallation
répond aux réglementations
mécaniques et électriques en
vigueur dans chaque pays.

e Pour répondre aux Directives,
monter les protections appro-
priées décrites dans le chapitre
Accessoires du Catalogue Géné-
ral de S&P. Les unités de venti-
lations ou leurs composants ont
été concus pour déplacer lair
dans les limites indiquées sur la
plaque caractéristiques.

eNe pas utiliser cet appareil
dans des atmospheres explo-
sives ou corrosives.

eDes précautions doivent étre
prises pour éviter le retour de
gaz dans le local, provenant
du conduit d’évacuation des
appareils a gaz ou autres ap-
pareils a combustion.

eCet appareil peut étre utilisé
par des enfants agés de 8 ans
et plus et par des personnes
dont les capacités physiques,
sensorielles ou mentales sont
réduites ou des personnes
dénuées d’expérience ou de
connaissance, sauf si elles ont
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pu bénéficier, par lintermé-
diaire d'une personne respon-
sable de leur sécurité, d’'une
surveillance ou d'instructions
préalables concernant lutilisa-
tion de lappareil. Les enfants
ne doivent pas jouer avec lap-
pareil. Le nettoyage et lentre-
tien a réaliser par lutilisateur
ne doivent pas étre réalisés par
des enfants sans surveillance.
*Des moyens de déconnexion
doivent étre incorporés dans
le cablage fixe conformé-
ment aux regles de cablage.

Un dispositif de déconnexion

externe, qui fera office de dis-

positif de déconnexion “dési-
gné”, doit étre prévu, et:

1) Il doit déconnecter la
“Phase”, la déconnexion du
“Neutre” étant facultative;

2) Sa position “arrét” doit étre
clairement indiquée ;

3) Ne pas positionner l'équi-
pement de facon a ce qu’il
soit difficile de le faire fonc-
tionner; et

4) Le dispositif de protection
doit étre d’au moins 10A,
250V, courbe de type C.

SECURITE LORS DE LINSTALLATION

Avant de manipuler Uunité de ventilation, s’assurer
qu’elle est débranchée du réseau électrique, méme
s’elle est arrétée, et que personne ne puisse la
mettre en marche pendant Uopération.

L'acheteur, linstallateur, Uutilisateur, est responsable
de veiller a ce que lunité de ventilation est installée,
utilisée et entretenue par du personnel qualifié, en
suivant toutes les précautions de sécurité en vigueur
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et comme les réglements et les normes applicables
dans le pays le requierent.

Des vétements de protection, un équipement de sécu-
rité, des protections de louie, et des outils spéciaux
peuvent étre nécessaires a linstallation et Uentretien.
Avant de commencer linstallation, s'assurer que
l'unité de ventilation est adaptée pour lapplication.
Vérifier que la structure du support est suffisamment
résistante pour supporter Uappareil en fonctionnant a
sa puissance maximale. Utiliser toutes les fixations.
L'unité de ventilation doit étre mise en place sur une
base solide et de niveau en respectant le sens de lair.
Prévoir tous les accessoires nécessaires a un mon-
tage correct et s(r, en particulier les systémes anti-
vibratiles et les grilles de protections.

Les manchettes souples doivent étre tendues pour as-
surer un bon écoulement de lair, en particulier a las-
piration de lunité de ventilation. S'assurer qu'il n'y ait
aucun objet ou materiel dans les environs de l'unité de
ventilation pouvant étre aspiré ou déplacé. Si le unité
de ventilation doit étre raccordé a des conduits, vérifier
qu’ils sont propres et qu'il ny a pas d’objet ou matériau
pouvant étre aspiré ou soufflé par le unité de ventilation.
En cas de branchement de l'unité de ventilation a un
conduit, celui-ci devra étre exclusivement destiné au
systéme de ventilation.

Pour le raccordement, la ligne électrique devra prévoir
un interrupteur omnipolaire ayant une ouverture entre
contacts d’au moins 3 mm, bien dimensionné par rap-
port a la charge et conforme aux normes en vigueurs.

Pour le branchement électrique, suivre les indications
du schéma de raccordement « A ».

Les unités de ventilation classées comme Unités de
Ventilation Résidentielles (UVR) avec un facteur de
régulation de 0,65, doivent &tre en conformité avec
la Directive Européenne 2009/125 et installées sui-
vant la définition de la régulation modulée locale
donnée dans le réglement 1253/2014 (voir les sché-
mas fig. B donnés comme exemple).

MISE EN SERVICE

Vérifier que les valeurs de tension et de fréquence
du réseau d'alimentation sont égales a celles indi-
quées sur la plaque caractéristiques.

Vérifier que le raccordement a la terre, les branche-
ments électriques et les étanchéités au niveau des
passages de cables, si nécessaire, sont correcte-
ment réalisées.

En accord avec la Directive Machine, si l'unité de
ventilation est accessible a lopérateur et qu'il
existe un risque pour sa santé et sécurité, des pro-
tections appropriées doivent étre utilisées.

Vérifier que les parties mobiles fonctionnent libre-
ment sans géne.

Vérifier qu'il n'y a pas de reste de matériaux de
montage ni de corps étrangers pouvant étre aspi-
rés, ni dans et autour de l'unité de ventilation, ni
dans les conduits.



Vérifier que les supports sont bien en place et non
endommagés.

Vérifier que le sens de rotation de U'hélice ou de la
turbine ainsi que du flux d’air sont corrects.
Vérifier qu’aucune vibration anormale n’est percue,
que le courant consommé ne dépasse pas la valeur
indiquée sur la plaque de l'unité de ventilation.

Au cas ol un des dispositifs de protection électrique
de linstallation s'actionnerait, débrancher lappareil et
vérifier linstallation avant de la remettre en marche.

. Cet appareil est considéré comme adapté a
une utilisation dans les pays ayant un cli-
mat chaud et humide, comme spécifié dans

la norme IEC 60721-2-1. Il peut également
etre utilisé dans d'autres pays.

ENTRETIEN

La maintenance et les réparations doivent étre réa-
lisées par du personnel compétent et en application
des normes locales et internationales. S’assurer
que Lunité de ventilation est débranchée du réseau
électrique, méme s’il est arrété, et que personne ne
puisse le mettre en marche pendant Uopération.

Une inspection réguliére de l'appareil est nécessaire.
Sa fréquence doit étre fixée en fonction des conditions
de travail, afin d’éviter 'accumulation de saleté dans
les hélices, les turbines, les moteurs et les grilles,
ceci pouvant entrainer des risques et pourrait réduire
sensiblement la vie de l'appareil.

La procédure de vérification doit étre fonction des
conditions d'utilisation. Une attention particuliére doit
étre apportée aux bruits, vibrations ou températures
inhabituels. Si un probléeme est détecté, lunité de
ventilation doit étre immédiatement arrétée afin d’'en
déterminer les causes. L'état de propreté des hélices
et turbines doivent étre régulierement vérifié afin
d"éviter tout risque de déséquilibres et de vibrations.

RECYCLAGE
La norme de la CE et l'engagement que
nous devons prendre par rapport aux nou-
velles générations nous obligent a recycler
les matériaux. Ne pas oublier de déposer

B s les éléments restants de l'emballage

dans les containers de recyclage correspondants, et

d’emporter les appareils usagés au Point de Recy-
clage le plus proche.

L'unité de ventilation est constituée principalement
d’acier, de cuivre, de ferrite, aluminium et plastique.
Les composants devront étre séparés en vue de leur
recyclage dans les catégories suivantes:

e Acier et fer

e Aluminium

e Métaux non ferreux

¢ Plastique

e Matériaux isolants
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e Cables
e Déchets électroniques

Pour toute question concernant les produits S&P,
contacter votre distributeur. Pour sa localisation ou
pour obtenir la déclaration de conformité de UUE,
d'autres documents réglementaires ou la copie de ce
manuel, voir notre site web www.solerpalau.com

EXIGENCES D'INFORMATION POUR LES UVR

a Marque commerciale

b Référence

¢ SEC climat moyen (kWh/(mZ2an))

Classe SEC

SEC climat froid (kWh/(m?2.an))

SEC climat chaud (kWh/(m2.an))

Typologie

Type de motorisation

Type de SRC

Rendement thermique (%)

Débit maximal (m3/h)

Puissance électrique absorbée au débit maximal (W)

Niveau de puissance acoustique (LWA)

Débit de référence (m%/s)

Différence de pression de référence (Pa)

SPI (W/m?/h)

Facteur de régulation

Typologoie de contréle

Taux de fuite interne maximal pour DF (%)

Taux de fuite externe maximal SF et DF (%)

p Taux de mélange des DF décentralisées sans
piquage (%)

q Position de lalarme visuelle
Description de l'alarme visuelle

r Instructions pour installation de grilles d'insufflation
Instructions pour installation de grilles d’extraction

s Adresse internet

t Sensibilité du flux d"air aux variations de
pression

u Etanchéité a lair intérieur/extérieur (m%h)

v Consommation d'électricité annuelle - climat
moyen (kWh/a)
Consommation d’électricité annuelle - climat
chaud (kWh/a)
Consommation d’électricité annuelle - climat
froid (kWh/a)

w Economie annuelle de chauffage - climat moyen
(kWh/a)
Economie annuelle de chauffage - climat chaud
(kwWh/a)

Economie annuelle de chauffage - climat froid
(kWh/a)

S5 3 —Xx— —T@Q -0
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TD EVO-100 TD EVO-100 T TD EVO-100 TD EVO-125 TDEVO-125T TD EVO-125
VAR VAR
a S&P S&P
b
c -26,8 -13,4 -26,8 -26,6 -13,3 -26,6
NA NA NA NA NA NA
-53,8 -53,8 -29.8 -53,8 -53,7 -29,7
-11,3 -11,3 -4,0 -11,3 -1 -3,9
d RVU UVU RVU UVU RVU UVU RVU UVU RVU UVU RVU UVU
VSD VSD VSD VSD VSD VSD
f None None None None None None
g NA NA NA NA NA NA
h 141 141 141 220 220 220
i 16,1 16,1 16,1 29,2 29,2 29,2
j 33 33 33 37 37 37
k 0,028 0,028 0,028 0,043 0,043 0,043
L 30 34 30 36 28 36
m 0,116 0,12 0,116 0,129 0,124 0,129
n 0,65 1 0,65 0,65 1 0,65
n1 Local demand Manual Local demand | Local demand Manual
0 NA NA NA NA NA NA
0,4 0,4 0,4 0,4 0,1 0,1
p NA NA NA NA NA NA
q NA NA NA NA NA NA
NA NA NA NA NA NA
r (13 MH MH (13 (13 ME
(13 | (g ] | |
s www.solerpalau.co www.solerpalau.co
t NA NA NA NA NA NA
u NA NA NA NA NA NA
v 61 151 61 68 155 68
61 151 61 68 155 68
61 151 61 68 155 68
w 2830 1715 2830 2830 1715 2830
1280 776 1280 1280 776 1280
5536 3355 5536 5536 3355 5536
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